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L.p. Strona Wiersz∗ Jest Winno być

1 43 4d K̂ =
∑N
k=N−200 y(kTp)/Au K̂ =

∑N
k=N−200 y(kTp)/(200Au)

2 112 4d Widzimy zatem, że [. . . ] Taka zależ-
ność nie zachodzi dla modeli Wie-
nera [. . . ]

Widzimy zatem, że jeżeli blok nieliniowy
w modelu Hammersteina ma postać wielo-
mianową liniowo zależną od parametrów,
to cały wypadkowy system Hammersteina
zachowuje strukturę części liniowej mo-
delu. Taka zależność nie zachodzi dla mo-
deli Wienera [. . . ]

3 121 11d,
wzór
(4.12)

dVN (p)
dp

[
dVN (p)
dp

]>

4 229 15d wiesze wiersze

5 298 3g-4g G(z) = Z{k(1− e−nTp/T ) · 1(nTp)} G(z) = (1−z−1)Z{k(1−e−nTp/T )·1(nTp)}

6 313 5g wydmowej widmowej

* Oznaczenia: „d” – od dołu strony, „g” – od góry strony

Aktualna errata jest dostępna na stronie: http://etacar.put.poznan.pl/maciej.michalek/dydaktykaPage.html


